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Introduction/Motivation

Um einen ersten Einblick in die Simulation eines menschlichen Skelett- und Muskelmodells zu
bekommen, haben wir uns dazu entschieden einen Volleyball Aufschlag zu simulieren.

Hierzu haben wir ein fertiges Modell mit einigen voreingestellten Constraints bekommen:

e FUle waren auf dem Boden fixiert
e Hlfte konnte sich nur nach oben und unten bewegen

Wir haben dann mit Hilfe von Motion Capture Aufnahmen von uns die Bewegung des Volleyball
Aufschlags in die Simulation Ubertragen. Zusatzlich mussten wir noch den Ball und die Kollision
zwischen Mensch und Ball implementieren. Mehr dazu im unten eingefugten Podcast Video

Podcast

Click here.

DerPodeastist  zufinden{Login—aap; PW:shk)
Zusatzmaterial

Summary

Wie im Podcast angesprochen, war es uns maoglich einen ersten Einblick in die Simulation eines
menschlichen Skelett- und Muskelmodells zu bekommen. Besonders die Herausforderungen der
notwendigen Modellierungen neben dem Modell wurde uns dadurch bewusst. Beispielhaft zu nennen
sind hier die Implementierung des Kollisionverhaltens und die Modellierung der exakten Position und
Bewegung zusatzlicher Gegenstande.
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